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RESUME









融合链路架构



为什么用.net core



技术栈



极目调度指挥中心





大脑能力 -- 服务管理

服务注册：
通过ZeroMQ的REQ/REP模
式进行小脑注册

服务监管：服务注册后定时
发送心跳，检测不到心跳后，
进行服务重启

去中心化：
每个大小脑，都是独立个体，
继续zeroMQ进行通信串联
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大脑能力 -- 项目概述



大脑能力 -- 服务注入



大脑能力 -- 基于zeroMQ的服务注册



大脑能力 -- 看门狗



大脑能力 -- 任务调度
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大脑能力 -- 调试中心





服务端调度-数据流向



服务端调度-能力

运行环境：

作业回放 -- 时序数据

故障排查 -- 数据分析

推送断点 -- 客户支持

OTA升级 -- 固件更新



科 技 的 进 步 不 是 为 了 人 类 的 索 取

而 是 为 了 万 物 生 长
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